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一、产品特点

二、订货型号简述(详见样本P014页电动执行器型号编制说明)
 

三、选型配置表
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十四、使用与维护(续)

   应增大，同样方法，检查开启方向极限行程开关和机械挡块，手动运行完毕后，装上气

   盖，塞好橡胶塞。

(3)电动试运行:

   卸下接线盖，按电路图正确接线；通电试运行，注意观察执行机构和阀门工作是否正常。

(4)电动阀门长时间不动作或者动作稀少时，请定期检查驱动执行器有无异常。

(5)针对本产品的结构紧密特性，特别使用了寿命长，耐压性好的钼基润滑脂，实现免加油。

 

 

     

 

  

   

十五、故障与对策

故障现象 原因        对策

 电机不转

没有接上电源 检查电源是否接好

电源电压不对或电压过低 检查电源电压是否正常

断线、接头或端子脱离  接好电线,正确连接紧固端子

过热保护器动作

降低周围环境温度

降低使用频率

负载过重

行程开关已经动作 调整行程挡块

电机进相用电容损坏 更换电容

开关指示

 灯不亮

指示灯损坏 更换指示灯

行程开关动作不良  更换行程开关

    运行到

  极限位置

电机不能停转

行程开关动作不良  更换行程开关

三相交流电源相序接反  调整三相交流电源相序

行程开关接入控制回路错误 调整接线

机械限位超前电器限位
按照机械限位挡块的调整说明，

重新调整机械限位挡块

  定位器错乱 未按要求操作 恢复出厂值

注:智能模块恢复出厂值

   式，模块的工作模式会在模块上电瞬间显示。

方法一:按照操作流程进入U5，将U5=12.1，按A/M键恢复出厂标定前的数据，然后进行执行器转角标定即可。

方法二:模块在断电情况下，按住A/M健，然后上电(按住A/M键不松开)屏幕显示Ld00，按一下▼键，将数据调到 Ld01松手

       后恢复4～20mA.DC的出厂标定数据；将数据调到Ld02松手后恢复0～10V.DC的出厂标定数据，然后进行执行器转角

       标定即可。

可选择恢复到电压模式或恢复到电流模式，方法一会默认恢复到出厂模式，方法二可选择切换模

1、在说明书指定的参数下使用，保用一年(交货日起算)。

2、由于用户安装、使用等原因引起的故障，不在保修范围内，但我司可以协助指导解决。

十六、质量承诺

注:1、AC220V时电池复位。
    2、DC24V时电容复位。

本系列产品是在原BEST电动执行器内部安装了锂电池或电容及相应的控制电路，以实现执行

器在失电的情况下(如:外部电源断电、电线因事故断开等)，阀门可按设定好的方案关闭或打

开。

电源50/60Hz通用，可定制总线控制。支持Profibus、Modbus、HART等通讯协议。

Bd[T]BSZ-10T102-C1

T:普通调节型
[T1:4～20mA.DC输入输出]
[T2:0～10V.DC输入输出]
[T3:1～5V.DC输入输出]
I:配智能型阀门定位器
It:配智能型阀门定位器并带通讯协议 

数值×10表示 输出力矩
单位N·m [不可省略]

额定

◇:阀位无源信号输出[常规不可省略]

BS:表示常规型执行器
[T]BS:表示智能一体型

 [常规不可省略]

★:阀位阻值信号输出
☆:阀位模拟信号输出

Bd:表示隔爆型执行器 [常规省略]

02:AC220V[不可省略]

C1:电池复位，失电关闭
C2:电池复位，失电打开
[C1]:电容复位，失电关闭
[C2]:电容复位，失电打开

直装式

电源50/60Hz通用，

     

注:1、上表配置是指公称压力在PN1.6MPa标准力矩下的配置，仅供参考，具体以阀门的实际扭矩为准。
   2、建议在选配电动执行器时，应当以执行器额定输出力矩的60%～80%作为阀门的工作力矩。
   3、当阀门所需力矩大于1000N·m时，请选CQ系列执行器。
   4、 B S - 05执行器配DN80软密封蝶阀时，仅限对夹式，法兰式软密封蝶阀应配BS-10执行器。
   5、高原地区(海拔3000m以上场合)使用，执行器需加大一级配置。
   6、交流电压 允许±10％的电压波动；直流电压允许±5％的电压波动。
   

  
   

型号

AC220V DC24V
软密封球阀

DN

软密封蝶阀

DN

硬密封球阀

DN

硬密封蝶阀

DN输出力矩
(N m)·

动作时间
(s/90°)

输出力矩
(N m)·

动作时间
(s/90 )°

BS-05 08～40 80(注4) 08～32

 

50 15 50

BS-10 50～65 80～125 40～50

 

65～80100 100

BS-20 200 15 200

BS-40

BS-100 1000 23 1000

65～80 150～200 50～65  

100～125 65～80

 

80～100 200～250 65～80

 

100～125

150～200 300～400 100～150

200～300

80～100

125～150

150～200

-

BS-15 50～65 125～150 40～50
 

80～100150 15 150

400 40015

BS-60 600 15 600

15

15

15

23

15

15

15

15
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十三、调节型电动执行器的调试(续)

U5 0xx.x

U6 xxx.x

U7 xxx.x

U8 xxx.x

U9 xxx.x

Ua xxx.x

Ub xxx.x

Uc xxx.x

          显示值
           

输入标定密码：U5=011.1，进入输入电流标定；U5=001.1 进入输出电流标定；

U5=003.1，进入执行机构零、满位标定

，

 执行器零位确认参数

 执行器满位确认参数

校准输入电流零点参数

校准输入电流满量程参数

标定输出电流零位参数

标定输出电流满量程参数

修正机壳内温度

   参数      含义
   

     

显示阀位实际开度

测控状态

按下A/M键约4秒

按A/M

输入满位信号

按A/M

按A/M

按A/M

按A/M

按A/M

按A/M

按A/M

按A/M

按A/M

U5=011.1按A/M   

输入零位信号

按A/M，返回U5

U5=000.5 按A/M键，

返回测控状态

如U5=001.1

输出电流标定

输入电流标定

U0

U5

U6

U7

U8

U9

U8

U9

Ua

Ub

Uc

十四、使用与维护

产品与阀门安装连接时，可能因阀门联轴器等原因，

导致阀门不能全闭、全开，需要重新调整，调整时应遵循以下步骤:

(1)将执行器与阀门正确安装、连接。

(2)手动试运行:

   卸下电气盖，摘下手柄橡胶塞，将附带六角手柄插入六角孔，顺时针转动，阀门开度应

   减少，阀门在全闭位置时，观察关闭方向极限行程开关是否动作(开关动作时会发出"咔嚓"

   声响)，再转动手柄，检查机械挡块是否碰到调整螺钉；逆时针方向转动手柄，阀门开度

本产品出厂前已经通过全面调试、检验。

五、短路开关保险丝选用

BS-05

型号

电源电压

额定电流
(AC220V数据)

2A 2.4A 8A

电机功率 20W

输出力矩 50N·m

参
数

性能

AC220V/DC24V

12A

40W 90W 250W

100N·m 1000N·m

15s 15s 23s

5.5 10

转动角度 0～90°

电机类型 全封闭鼠笼感应电机

环境湿度 ≤90%RH(25℃时)

绝缘等级 F级

基本误差 ≤±1%

回     差 ＜0.3%

死     区 0.4%～1.5%可调

手动操作

防护等级 常规IP67户外型，特需IP68潜水型

环境温度 常规:-30～60℃，超出此范围可定做

安装角度

箱体材质 精铸铝合金

限位形式 电气、机械双重限位

选装功能

防爆等级 ExdⅡCT6

绝缘电阻 AC220V:100MΩ ； 100MΩ/300VDC/500VDC DC24V:

耐压等级

控制方式 开关控制/比例调节控制(4～20mA.DC,0～10V.DC,1～5V.DC)

输出信号 触点输出/模拟信号输出/阻值输出

加热除湿器

配侧装手轮

可多角度安装，但严禁执行器朝下，水平安装竖直向上可延长使用寿命

90°动作时间

U＜60V, ；60500VAC/1min ≤U＜250V,1500VAC/1min；250≤U＜650V,2000VAC/1min(U为供电电压)

BS-10 BS-15 BS-20 BS-40 BS-60 BS-100

重量(kg) 6.5

15s

2.4A

40W

150N·m

6.5

200N·m

15s

400N·m

15s

10 10

600N·m

8A

90W

8A

90W

15s

15

M20×1.5防水电缆接头电气接口

型号
BS-05 BS-10/15 BS-20/40/60 BS-100

电压

电流(A)

DC24V

AC220V

5 7 15 20

1 2 5 10
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六、BS系列断电复位型电动执行器外形尺寸

七、直装式(免支架)安装参数

十三、调节型电动执行器的调试(续)
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单位:mm

注:电容复位时L尺寸可以缩短

 

 

 

 

 

型号

BS-05*-C1
BdBS-05*-C1

BS-10*-C1
BdBS-10*-C1

BS-20*-C1
BdBS-20*-C1

BS-40*-C1
BdBS-40*-C1

BS-100*-C1
BdBS-100*-C1

BS-15*-C1
BdBS-15*-C1

BS-60*-C1
BdBS-60*-C1

L1 W H

245 367141 192126 146

270 387158 199132 175

270 387158 199132 175

275 422180 230162 193

275 422180 230162 193

275 422180 230162 193

320 510210 260170 193

L W H

普通型 防爆型

L

331

353

353

400

400

400

450

210

230

230

280

280

280

368

L1

W L

H

L1

复位电池/电容筒

M20 1.5×

2-TH13

BS-05 BS-10/15 BS-20/40/60 BS-100

法兰尺寸

输出轴内四方

F05+F07 F07+F10 F10+F12F05+F07

11×11
14×14

□
□

14 14
17×17

×□
□

27 27×□ 30 30×□

规格

尺寸

输出轴径 ≤ 1 3 ≤ 1 6 . 1 /≤ 1 9 . 1 ≤ 3 2≤ 2 2 . 3 / /≤ 22.3 ≤ 28.7

5、智能控制模块操作流程图

6、输入信号 标定的

(1)在定位器的正常测控状态下，按下A/M键约4秒钟，将进入设定参数状态:显示“U0”参数

   值。通过按A/M键，选择“U5”参数，按▲或▼键可以修改“U5”的参数值，使之为011.1。

(2)进入“U8”参数值为校准输入电流零点:标定时，通过外部仪表，输入零点信号(一般为

   4mA)，按A/M键确认，然后进入“U9”参数。

(3)“U9”参数为校准输入电流满量程，标定时，通过外部仪表，输入零点信号(一般为20mA),

   按A/M键确认，然后进入“U5”参数，修改U5=000.5，按A/M键确认退出，标定完成★以

   上操作确保输入信号的洁净和稳定。

显示定位器壳内温度

显示阀位设定开度值

    测控状态

显示阀位实际开度

  

   执行机构“闭”方向动作

按下A/M键约4秒

 手动状态

按A/M

按A/M 

按A/M

按A/M

按A/M
修改U5=000.5，按下A/M 

 方法一 方法二按下A/M键的同时按下

即启动自动标定

▼

自动标定执行器

  零位与满位

定位器处于

 手动状态

   定位器测控状态

根据以上操作，重新进入到U5参数，

         修改U5＝000.5★

  

如果U5=003.1，进入执行

机构零位、满位的标定

按A/M

按 A/M

按A/M

按A/M 

   U0-U7 各参数通过

  按 ▲或 ▼修改其值

U6(标定零位)

U7(标定满位)

   按A/M键，返回U5

按 

按 

按

按 

   执行机构“开”方向动作
U0

U1

U2

U3

U4

U5

7、输出信号的标定

(1)进入“U5”参数，修改U5=001.1，按A/M键进入“U6”参数；跳过U6.U8.U9进入Ua。

(2)Ua为标定输出电流零点:标定时，按▲或▼键，使标定输出为4mA或其他数值，对应执行

   器零位输出信号值，按A/M键确认，然后进入“Ub”参数。

(3)“Ub”标定输出电流满量程，标定时，按▲或▼键，使标定输出为20mA或其他数值，对应

   执行器零位输出信号值，按A/M键确认，然后进入“Uc”参数。

(4)“Uc”参数为修正机壳内温度， 按▲或▼键可以调整，按A/M键确认，然后返回“U5”参

   数，修改U5数值，U5=000.5，按A/M键确认，返回测控状态。

▲

▲

▲

▲
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八、控制线路图
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十三、调节型电动执行器的调试(续)

  

方法二:自动标定

a、进入到U5，修改U5=003.1，按住A/M键的同时按下▼键然后都放开，即启动自动标定，此

   时定位器先标定零位，后标定满位，标定完后定位器处在手动状态。

   ★重新进入参数U5，修改U5=000.5后(默认值)，按A/M键，标定结果才被存储。

b、在定位器测控过程中，可能由于输入信号质量或外界电磁干扰等，执行器会出现震荡而

   导致发热，为了避免执行器持续震荡，可以修改U0(000.X):设置X=0，则在执行器出现震

   荡过程中定位精度保持为设定精度，但执行器的重调时间会不断增大至7秒，从而达到精

   确定位和执行器间断工作的要求；X=1.2.3则在执行器出现震荡过程中重调时间保持不变

   (大约2秒)，但执行器的精度会不断减小，从而达到最适宜精度下工作的要求。

注:参数修改过程中如果出现10S空闲，会自动回到测控状态。

3、智能控制模块参数列表

4、智能控制模块错误代码列表

 参数  显示值 含义  出厂值

U0 00x.0 X=1允许电子制动，X=0不允许电子制动 1

U0 000.x
X=0

X=1.2.3不改变重调时间，但允许改变定位精度

不许改变定位器精度，但允许改变重调时间
0

U1 00x.0 设定正反作用X=0为正，X=0为反 1

U1 000.x 中断信号模式，X=0(忽略)X=1(开)X=2(停)X=3(闭) 2

U1 xxx.x
控制输出下限限制值0≤U2＜100，

此参数限制

手动和标定零点、满位过程中不受
0

U3 xxx.x 100

U4 00x.0 精度可调，等于X.X/100(精度---开度正负误差） 0.4

U5 xxx.x 操作密码(U5=003.1位进入执行器开度标定)

U6 xxx.x
执行器零位确定，

确认，然后进入U7

操作▲▼键，当到达指定零位时，按A/M键，零点

U7 xxx.x

0.005

控制输出上限限制值0≤U2＜U3＜100，

不受此参数限制

手动和标定零点、满位过程中

执行器满位确定，

确认

操作▲▼键，当到达指定满位时，按A/M键，满位

 错误代码   含义

E-01 控制信号中断或低于   注:信号3mA ＞20～80mA模块正常工作，＞80mA模块可能损坏

 E-03 定位器和执行器键的信号反馈线或开闭线接反或程序操作错误

E-05 执行器振荡大,可能由于输入信号或反馈信号不稳定,精度太高等

E-06 执行器往闭方向时堵转

E-07 执行器往开方向时堵转
 

E-08 定位器壳内温度超过70℃

04.02
04.03 变压器、开关电源等供电装置的供给功率不够或供给电压偏低

BS系列断电复位型电动执行器接线图(开关型)

BS系列断电复位型电动执行器接线图(普通调节型)

BS系列断电复位型电动执行器接线图(智能一体型)

DC24V断电复位接线图

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

电机 电源
DC24V

+ -

无源反馈信号

公
共

关
信
号

开
信
号

注:1、端子1接电源正极，端子2接电源负极，开方向运行
   2、端子2接电源正极，端子1接电源负极，关方向运行

断电关 断电开

AC220V断电复位接线图

电机 电源 无源控制

公
共

关
阀

开
阀

断电关 断电开

AC220V

LN

公
共

关
信
号

开
信
号

无源反馈信号

注:1、控制开关动作时，请勿接入电源
    2、请勿开关阀同时操作

红  蓝 黄  绿 黑  白

4～20mA.DC4～20mA.DC

输入 输出

DC24V AC220V

断电关 断电开

红  蓝 黄  绿 黑  白

4～20mA.DC4～20mA.DC

输入 输出

断电关 断电开

1 12 23 34 45 56 67 78 89 910 10

公
共

公
共

断电关 断电关断电开 断电开

11 1112 1213 1314 1415 1516 1617 1718 1819 1920 20

模拟量
 控制

模拟量
 控制

开关量
 控制

开关量
 控制

关
阀

关
阀

开
阀

开
阀

无源 无源

关
信
号

关
信
号

开
信
号

开
信
号

远程 远程故障 故障
 4

 20
 mA.DC

输入

～

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

N  L

 

 L N

A
C
2
2
0
V

+ -

D
C
2
4
V

 + -

 4

 20
 mA.DC

输出

～

 4

 20
 mA.DC

输入

～  4

 20
 mA.DC

输出

～

▲

▲

▲
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九、执行器与阀门的安装

电动执行器

联轴器        
平行度≤ . mm  0 5  

支架

     阀体

A、B上下同轴度≤0.2mm

指示针正指SHUT、0刻度线处(全闭)

联轴器

支架

阀体

  图1  图2

1

2

3

4

5

6

注:用力不可过猛，否则会导致执行机构超程而造成损坏

、手动转动阀门，确定无异常情况，并将阀门转到全闭位置。

、将支架用螺钉轻轻固定在阀门上。

、将联轴器套在阀门的阀杆上。

、将电动执行器转到全闭位置(指示针正指SHUT零刻度线处)，将输出轴插入联轴器四方孔内。

、将电动执行器用螺钉轻轻固定在支架上。

、手动全行程转动电动装置，确认无偏心，无卡死等异常情况。

十三、调节型电动执行器的调试(续)

BEST自
控
阀
业

 

 

复位电池/电容筒

参数显示 1  LED视窗 通过按键切换显示实际开度值,阀门设定开度值,定位器壳内温度和设定参数

状态指示

2 OPEN 输出控制“开”继电器闭合

3 SHUT 输出控制“闭”继电器闭合

4 MANU 手动状态

5 AUTO 自动状态

 模式指示
    

6 DRTA 正动作模式,
4mA-满位(一般标定为全开)；20mA-零位(一般标定为全关)

输入信号对应输出如下:

7 RVSA

8 OPEN 输入信号中断时为“开”，使执行器至最大开度限位处

9 STOP 输入信号中断时为“停”，使执行器停在当前位置

10 SHUT 输入信号中断时为“闭”，使执行器至最小开度限位处
 

 按键

11 A/M 手动/ 参数的进入修改和切换自动切换键，

12 ▲ 数值增加键，自动状态下还用于切换显示阀位设定开度值，手动状态下位“开”

13 ▼

反动作模式,输入信号对应输出如下:
4mA-零位(一般标定为全关)；20mA-满位(一般标定为全开)

数值减少键，自动状态下还用于切换显示阀位设定开度值，手动状态下位“闭”

2

按接线图连接好给定信号源、输出信号测量仪表及电源之间的连接。

(1)上电，此时显示阀位实际开度值，定位器处于自动测控状态；

(2)按A/M键切换为手动状态，分别按▲和▼键，执行器对应为手动“开”和“闭”的动作；

(3)自动状态下，按▲查看阀位设定开度值，此时可查看输入信号的变化趋势和稳定性；

(4)自动状态下，按▼查看定位器的壳内温度，当温度超过70℃时(可自行设定)，定位器停

   止对执行器的开和闭的控制；

(5)自动状态下，按A/M键约4秒，可以进入下列表的设定参数，参数值可以通过▲和▼键修

    改，详见操作流程图：

、智能控制模块的设定方法

  给定信号发生器 定位器     执行器

      输出信号测量仪器

(6)执行器出厂前已经标定完毕，用户只需连接好电源、信号源和输出信号测量仪(可以不

   接)可直接使用，无需重新标定，如果确实要重新标定，可按以下步骤操作:标定执行器

   的零位和满位，此标定对定位器的输入、输出信号无影响，执行器重新调整后，必须进

   行执行器转角的标定，此后定位器才能正常工作，标定有以下两种方法:

方法一:手动标定

a、进入U5，修改U5=003.1，然后再按一下A/M键，进到U6参数(标定零位)，按▲或▼键，执

   行器应朝“开”或“闭”方向运作，同时显示阀位实际开度值也相应逐渐变大或变小，

   当到达期望零位时，按一下A/M键，零位确认，进入U7参数。

b、进入U7参数(标定满位)，同理按▲或▼键到期望满位，按A/M键满位确认，执行器自动返

   回到90%位置返回U5。

c、修改U5=000.5，返回测控状态。

▲

▲

▲

▲

▲
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十、电器限位的调整

1、调整电器限位前，应松开机械限位的调整螺钉，待电器限位调整后，再重新固定机械限

   位，防止机械卡死。

2、松开行程挡块的螺钉，用螺丝刀轻轻敲击行程挡块，即可调整行程挡块的角度，从而改

   变电气限位的开闭角度，行程开关动作时会发生“咔嚓”声响，最后切实紧固好行程挡

   块的螺钉。

   ★通电时禁止手动操作。

   ★调整转动角度为0～90°的电动执行器时，不能过分调整或随意放大转动角度。

开启方向 关闭方向

图3 图4

行程开关 行程挡块

二开关重叠
上面为开启限位开关
下面为关闭限位开关
 

BS-05/10行程挡块和行程开关布局图

行程开关 行程挡块 行程开关

BS-20/40/60/100行程挡块和行程开关布局图

十一、机械限位的调整

1

2

、用手柄转动至全开位置(行程开关动作时会发出“咔嚓”声)。

、松开行程开关锁紧螺母，旋转调整螺钉，使之与机械挡块接触，然后反方向旋转螺钉半

   圈，使全关位置处于机械限位之后2～3°的角距离，锁紧螺母。

3、同样方法可进行全闭位置的机械挡块(图5)的调整。

   ★执行机构的电器限位和机械限位位置必须满足(图6)要求，如果机械限位超前或重合电

   器限位，将会造成执行机构堵转、发热，甚至导致电机烧坏。

图5 图6

锁紧螺母

              机械挡块
        

电器限位 电器限位

调整螺钉

 机械限位
 

 机械限位
 

十二、电位器的调整(出厂前已调好，一般不需要调整)

十三、调节型电动执行器的调整

1、电位器的电阻为:1KΩ(5KΩ)。

2、用手柄转动阀门至全关位置，松开开度齿轮的螺钉，转动开度齿轮，调整电位器，用万

   能表测量4-5接线端子间的电阻，使4-5端子间的电阻值调整到大约为10Ω，紧固开度齿

   轮固定螺钉(如果是调节型的七线接插件连接时请测量对应RV和RS两插孔的电阻值)。

输出轴

行程挡块

电位器

图7

开度齿轮

电位器齿轮

图8

OPEN

SHUT

DRTA

MODE

RVSA DRTA

MANU

AUTO

SHUTSTOP

A/M

2

3

6

7

11

4

5

10

9

13

8

12

OPEN

SHUT

MODE

RVSA

DRTA MANU

AUTOSTOP

S

2

6

11

8

4

10

13

6 10

A/M

12

97

INC DEC

1

ZXQ2004

1、智能控制模块

定位器上有一个六线弹性压力锁紧的接线排，其中N和L接AC220V单相电的中线和相线，2个

4～20mA.DC(或1～5V.DC等)IN端子接控制电流，2个4～20mA.DC端子为反馈电流输出，可以

连接电流表用于指示实际的阀门开度，也可以悬空不接。连接线可用线芯为1-2mm的单芯或

多芯红外绝缘线，去掉7mm长绝缘皮，如果采用多芯线最好能扭紧并上锡，这样连接会容易

很多，接线时可以将单芯线或上锡后的多芯线插入孔内，感到有弹性阻力后，再继续插入

4～5mm即可，如果线丝较软，则将线放入孔内；感到阻力后，用一字型螺丝刀压下对应孔边

上的弹性锁紧开关；再将线插入4～5mm，然后松开弹性锁紧开关，则线被锁紧后，一般情况

下拉不出来。需要拉出来时，要用一字型螺丝刀压下对应孔边上的弹性锁紧开关，然后才可

将线拉出。

接线及按键说明

功能键

增加信号

减少信号

功能键

增加信号

减少信号
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